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A solucao de sistema perfeita
para a aplicacao perfeita

EasyHandling

basic

rvo-acionamentos pré-parametrizados e assistente de colocaciao em
cionamento

Componentes mecanicos e pneumaticos, pincas, modulos giratorios,
motores, sensores, sistemas lineares mono-eixo e multi-eixos




Com EasyHandling da Rexroth, a automacao e os sistemas de manipulacao tornam-se con-
sideravelmente mais simples, rapidos e econdmicos. EasyHandling nao € apenas um con-
junto de componentes mecanicos, mas o passo final na evolucao da solugao de sistema:
tecnologias de acionamento e comando, interfaces standard e um assistente de colocacao
em funcionamento completamente novo estao perfeitamente integrados. Devido a sua
interacao perfeita, reduz-se em até 80 porcento os tempos de projeto, montagem e coloca-
cao em funcionamento.

basic - mecatronica sob medida
EasyHandling basic incorpora, entre outros, sistemas
mono-eixo e multi-eixos para todos os tipos de aciona-
mentos. Os modulos sdo fornecidos completos com os
respectivos motores ou acionamentos pneumaticos.
Pincas, mddulos giratorios e motores complementam
perfeitamente o sortimento.

comfort - com partida ainda mais rapida
EasyHandling comfort complementa os componentes
basic com servo-acionamentos pré-parametrizados e
multi-protocolaveis. Unico: com o assistente de coloca-
¢ao em funcionamento EasyWizard o sistema torna-se
operacional apds a introducao de poucos dados da
aplicagao.

advanced - para as mais altas exigéncias
Com o comando escalonavel e pré-configurado Motion-
Logic, o EasyHandling advanced torna a configuracao e
0 manuseio ainda mais simples. Fungdes pré-definidas
economizam tempos prolongados de programacgao e
cobrem mais de 90 porcento de todas as aplicagdes de
manipulagao.
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EasyHandling basic

Descricao do produto

As tarefas

— Acionar, transportar, posicionar

Comprimento

Capacidades de
carga e momentos

Momento de aciona-
mento admissivel
Velocidade

Precisao
Sistema completo

Montagem de

sensores

Unidade multi-eixos

Acessorios

Documentaciao

até 5500 mm

Capacidade de carga C até 79300 N
Momento longitudinal M, até 8560 Nm
Momento de torgao M, até 970 Nm

até 154 Nm

até 5 m/s

Precisado de repetibilidade £0,10 mm
IndraDyn S — servomotores com redutor,
completo com regulador e comando
Sensores eletromecanicos e indutivos
em todo o curso

Possibilidade de combinacéao

através de elementos de uniéo

Blocos de aperto, flanges,

porcas em T...

Protocolo standard

Bosch Rexroth AG

A solucao

Médulos Omega OBB

da Rexroth
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EasyHandling basic

Descricao do produto

Moédulos Omega (OBB) com guias lineares com patim de esferas,

acionados por correia dentada, para velocidades de até 5,0 m/s. Setores:
Os Modulos Omega sio eixos lineares prontos para montagem para - Handling e montagem
qualquer posi¢cdo de montagem e com comprimentos liviemente — Industria eletrénica e de semicondutores
configuraveis até 5500 mm. — Industria automobilistica
— Robotica e automagéo

Devido & sua massa movel reduzida, os Médulos Omega sio per- — Maquinas especiais
feitamente indicados como eixos verticais, sendo possivel montar — Técnica de embalagens
o acionamento de forma fixa e movendo o corpo principal. — Técnica domiciliar

R — Industria do plastico
Os Moédulos Omega sao compostos por: — Industria téxtil

— Um perfil de aluminio anodizado e compacto
— O sistema integrado Rexroth de guias lineares sem folga.

Devido a sua elevada capacidade de carga e rigidez, este sistema Campos de alicacéao:
permite uma movimentagéo otimizada de grandes massas com — Pick and Place
alta velocidade. — Sistemas Handling
— Uma mesa com lubrificagédo centralizada — Alimentadores-posicionadores,
— Com interface Easy-2-Combine na mesa e nas placas de paletizadores
extremidade — Alimentadores de maquinas ferramenta
— A correia dentada pré-tencionada — Sistemas de teste e analise
— Sensores para montagem — Alimentadores em sistemas transfer
— Disponivel completo com motor, regulador e comando — Unidades de deslocamento

— Redutor axial ou angular para montagem do motor

— Elemento de bloqueio pneumatico opcional

— Diversos acessorios disponiveis
Montagem, manutengéo e colocagdo em
funcionamento, ver as instrugées.

Exemplos de fixacao

Diversas possibilidades de fixa- Fixacdo precisa através de furos de
¢ao nas duas placas de extremi- centragem na mesa

dade do corpo principal através
de furagbes adequadas e furos
de centragem

Fixacéo de carro
Fixacdo de pingas ou médulos linear miniatura
giratorios
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OBB como eixo Z
Mesa fixa, corpo principal mével
Montagem do motor com redutor angular

OBB como eixo X
Mesa fixa, corpo principal moével
Montagem do motor com redutor axial

OBB como eixo X Sob consulta:
Corpo principal fixo, mesa mével OBB com duas mesas para eixo X
Montagem do motor com redutor angular Exemplo: mesa 1 com redutor axial, mesa 2 com

redutor angular
(corpo principal fixo, mesas méveis independentes)
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EasyHandling basic

Visao global de tipos, composic¢ao

Moédulos Omega OBB R310PT 2407 (2011-09)N

Tipo

Tamanho
85

Denominacao de tipos Denominagéo
(tamanho) Médulo Omega
Sistema Modulo Omega

Os Modulos Omega OBB s3o especifi-

cados pelo tipo e tamanho. Guia Ball Rail System
(guia linear com

patim de esferas)

Acionamento Belt Drive

(acionamento por correia dentada)

Tamanho nominal
do perfil

||

Composicao

(sem interruptores) OBB com acionamento, sem redutor
(MAO1)

1 Placa de extremidade para montagem individual 4 ——————

2 Fixagédo da correia de motor

3 Correia dentada

4 Mesa com patim

5 Corpo principal

6 Flange de aperto para montagem

do motor

Ponto de lubrificagdo

(nas duas faces)

8 Ponto de ligagdo de ar comprimido
(para mesa com elemento de
bloqueio) 1 H

9 Redutor angular

10 Motor

11 Redutor axial

~

OBB com redutor angular
(MGO1 até MG04)

OBB com redutor axial
(MG10)
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Componentes a montar
Mesa fixa, corpo principal mével

1 Perfil suporte do interruptor
2 Sensor eletromecanico
(com elementos de montagem)
3 Reéguas de came no corpo principal
4 Sensor indutivo (com elementos de
montagem)
Tomada e plugue
Corpo principal
7 Mesa

o o

Corpo principal fixo, mesa mével

—

Tomada e plugue

2 Régua de came

3 Sensor eletromecanico
(com elementos de montagem)

4 Sensor indutivo (com elementos
de montagem)

5 Corpo principal

6 Mesa

7 Amortecedores
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EasyHandling basic

Dados técnicos

Dados técnicos gerais B
Médulo de elasticidade E E = 70 000 N/mm?2 ﬂ oS Et
IndicacOes para capacidades de A determinagdo das capacidades de _ d
carga e momentos dindmicos carga e momentos dindmicos baseiam- *
-se em 100 000 m de curso. Frequente-
mente tomam-se como base apenas
50 000 m. T
Neste caso é preciso multiplicar os
valores C, M, e M, da tabela por 1,26 ﬂfA —
para ter a mesma base de célculo.
Medidas (mm) Momento de Momento de atrito do | Velocidade
. . acionamento max. | sistema (sem redutor, | max. da parte
Compri- | Comprimento o o
mento Médulo Omega da parte mecanica | sem motor) mecanica
mesa mmech M Rs vmech
min. max.
A/H|  B| H, L,| L, Lo (Nm) (Nm) (m/s)
OBB 55 55 75 135 230 450 5500 12 0,5 5
OBB 85 85 107 222 260 500 40 1,5
308 550
OBB 120 120 135 285 330 600 154 3,5
1) para um curso teorico de 100 mm
Compri- | Capacidade | Momentos Cargas maximas admissiveis Momento de inércia
mento de carga dindmicos do plano
mesa dindmica
Forcas Momentos
Lca c Mt ML Fy max Fz max Ile max My max / Mz max Iy Iz
(mm) (N) (Nm) (Nm) (N) (N) (Nm) (Nm) (cm*) (cm#)
OBB 55 230 16250 156 1100 6500 6500 62 440 24 39
OBB 85 260 49400 700 3750 19760 19760 280 1500 148 244
308 49400 700 4900 19760 19760 280 1960 148 244
OBB 120 330 79300 970 8560 31700 31720 388 3424 664 725
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Forca de bloqueio | Massa propria movel (kg) Massa do sistema linear
Elemento de . . (sem motor, sem redutor)
S Mesa movel Co'rpo principal
(sem redutor, sem motor) | moével m
S
(N) (kg)
OBB 55 sem elemento de bloqueio - 3,82 |0,0043-L+ 0,55 |0,0043-L+ 4,37
com elemento de bloqueio 370 4,01 0,0043 -L + 4,56
OBB 85 sem elemento de bloqueio - 9,66 |0,0108-L+ 1,05 |0,0108:-L+ 10,6
com elemento de bloqueio 690 11,3 0,0108-L+ 12,3
OBB 120 sem elemento de bloqueio - 17,710,0171-L+3,08 |0,0171-L+ 20,8
com elemento de bloqueio 1200 18,4 0,0171-L+ 215
Massa do sistema linear Férmula para o peso:
Calculo do peso sem motor e conjunto Peso (kg/mm) x comprimento L (mm) + peso de todas as pegas que ndo dependem
de interruptores do comprimento (mesa, placas de extremidade, etc.) (kg)

Carga apropriada

Para uma vida util apropriada deverédo A
ser consideradas adequadas cargas de 2

; consh ) N c <
até aproximadamente 20% das capaci ™
dades de carga dinamicas (C, M,, M,). g‘g\\/

Para isso ndo poderéo ser excedidos:

— o0 momento de acionamento
admissivel

— as cargas maximas admissiveis

— avelocidade admissivel

— aflexdo maxima admissivel




12 Bosch Rexroth AG Médulos Omega OBB R310PT 2407 (2011-09)N

EasyHandling basic

Dados técnicos

Constantes k., K; . Ky 1y Constantes K K K
J fix J var Jm
_ L. OBB 55 TT 3370 0 690

As constantes sé@o necessarias para de-
terminar a inércia prépria do sistema J_. HK 580 8,04 690
Valores sem redutor e sem motor. ) OBB 85 il 15050 0 1650
HK 2730 18,06 1650
OBB 120 T 52600 0 2050
HK 13700 50,50 2950
TT = mesa mével
HK = corpo principal mével

Dados do redutor :edugé: Redutor Mgge Peso - I\:I’omento dJe

- o redutor inércia da massa
Momento de atrito redutor Mg, (N} (kg) (kgm? 10-5}
OBB55 |1 - - - -
3 GG 0,15 1,1 13,5
5 GG 0,10 1,1 7,8
8 GG 0,10 1,1 6,5
3 WG 0,30 1,9 24,6
5 WG 0,25 1,9 18,9
8 WG 0,20 1,7 17,6
oBB85 |1 - - - -
5 GG 0,40 3,5 45,0
8 GG 0,25 3,5 39,0
5 WG 0,70 5,8 86,9
8 WG 0,55 5,8 80,9
OBB 120 |1 - - - -
9 GG 0,90 7,8 262,0
9 WG 1,35 13,8 573,0

GG = redutor axial
WG = redutor angular
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Dados do acionamento

Reducéo do redutor Momento de acionamento max. da parte mecanica | Constante de avanco
i M,

(=) (Nm) (mm/rot.)
OBB 55 1 (sem redutor) 12,0 165,00

3 4,0 55,00

5 2,4 33,00

8 15 20,63
OBB 85 1 (sem redutor) 40,0 255,00

5 8,0 51,00

8 5,0 31,87
OBB 120 1 (sem redutor) 154,0 340,00

9 17,1 37,77

Dados nominais da correia dentada

Tipo de correia Largura Passo Forca de Rigidez Elasticidade

tensdo maxima especifica Cg

(mm) (mm) (N) (N) (N)

OBB 55 25 AT 5 25 5 460 1750 0,44 - 108
OBB 85 50 AT 5 50 5 992 3500 0,875 - 10°
OBB 120 70 AT 10 70 10 2844 11750 2,068 - 108
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EasyHandling basic

Calculo

Bases de calculo

Carga maxima admissivel Fyl Rz (M My M, |
=t =+ 2+ o <1
I:ymax Fzmax  Mxmax Mymax Mzmax

Carga equivalente combinada da guia \M ‘ \M ‘ \M ‘
Foomb =|Fy| + |Fz| + C- X+ C- X+ C 2
Mt ML ML
Medida (mm)
Z,
OBB 55 76,0
OBB 85 126,5
OBB 120 138,0
N
[s7]
R
|
Vida util
Vida util nominal da guia em metros: 3 C = capacidade de carga dinamica  (N)
L =( FC ) 10° F.omy= Carga equivalente combinada  (N)
comb F, = forganadirecioy (N)
F, = forgana diregéo z (N)
Vida util nominal da guia em horas: L i = redugdo
L, = 3600 - v,, J, = momento de inércia da massa
do sistema linear
(sem massa externa) (kgm?)
k;sx = constante para o momento
de inércia da massa
Momento de atrito do acionamento da parte fixa (=)
sem redutor (MAO1) Mo = M kj .o = Constante para o momento
R Rs de inércia da massa da parte
variavel com o comprimento (=)
L = vida util nominal em metros (m)
com redutor (MG) L, = vida dtil nominal em horas (h)
M, = '\?Rs + MRge M, = momento de carga
longitudinal dindmico (Nm)
Mg = momento de atrito
na ponta do eixo do motor (Nm)
Momento de inércia da massa do J=(k . k. -L)-10- Mg, = momento de atrito sistema (Nm)
: : 2A 3 s \Wfix+ "Jvar :
sistema linear J_ em relacéo a ponta Mgg.= momento de atrito redutor
do eixo de acionamento na ponta do eixo do motor (Nm)
M, = momento de carga de torgéo
dinamico (Nm)
M, = momento de torgdo no eixo x  (Nm)
M, = momento de tor¢do no eixo y (Nm)
M, = momento de torg¢ao no eixoz (Nm)
v, = velocidade média (m/s)
Z, = ponto de aplicagdo

da forga de atuagao (mm)
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Momento de inércia da massa da
parte mecanica em relacdo a ponta
do eixo do motor

Motor montado
sem redutor (MAO1)

com redutor (MG)

Momento de inércia de translacao da
massa externa em relagao a ponta do
eixo de acionamento

Momento de inércia da massa do
conjunto de acionamento em relacao
a ponta do eixo do motor

Rela¢ao entre os momentos de
inércia

Momento de inércia total da massa
em relacdo a ponta do eixo do motor

Rotacdo maxima admissivel da parte
mecaénica

Jo=J+ )+,

Jdc = Jex + Jbr

Campo de aplicacao
Handling

<6,0

Usinagem

<15

Jtot = Jdc + Jm

Vioon | - 1000 - 60

Niech = v

mech m max

Bosch Rexroth AG 15

J,, = momento de inércia da
massa freio do motor
momento de inércia da
massa acoplamento
momento de inércia da
massa do conjunto de
acionamento

J = momento de inércia da
massa da parte mecanica
momento de inércia da
massa do motor
momento de inércia da
massa do sistema linear
(sem massa externa)

J_. = momento de inércia da
massa redutor na ponta
do eixo do motor
momento de inércia de
translagdo da massa externa
em relagao a ponta do eixo
de acionamento

= momento de inércia total

—
I

—
a
I

—
I

—
Il

—
Il

da massa
= reduc&o do redutor (=)
constante para a parte
especifica da massa no
momento de inércia
da massa

Lx -
[

(106 m2
x = Massa externa movel (kgm)
N max =Fotacdo maxima admissivel
de motor com regulador
=rotagdo maxima admissivel
da parte mecanica (min~")
constante de avango (mm)
relagdo entre os momentos de
inércia da massa do conjunto
de acionamento e do motor (=)
= velocidade maxima admissivel
da parte mecénica (m/s)

(min~")

Nmech

Y
\'

Vmech
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EasyHandling basic

Qutros dados técnicos

Flexao L

Uma caracteristica especial dos
Modulos Omega ¢ a possibilidade da F
sua fixagao pela mesa e ter o corpo
principal como parte movel.

Para isto é necessario considerar a
flexdo do corpo principal: a mesma — ———————————————— — * f
limita a carga admissivel. O O 4*

Exemplo Do diagrama OBB 85 (carga da diregdo z): f = 1,6 mm
Modulo Omega OBB 85:
L, =1000 mm A flexao f pode causar desvios de precisdo. Aconselha-se verificar se a mesma se

F=400 N encontra dentro dos limites de tolerancia admissivel.
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Diagramas de rigidez para cargas da direcdo z ey

Os seguintes diagramas s3o validos para: 4 elementos de fixagao por lado, 8 parafusos por lado, base rigida

OBB 55
4 7
F,1 / .
| | // 4
— /
= F=50N / y
- —-—:-F=100N )4 /
———-F=200N / ‘
2 7 /‘/
// e
e 7
1 yid .7 A
© 7
//’ s ’/////’
- -~
7~ I
/a’_//-/' /
0 ==ﬂ==:::::——"'——’
0 200 400 600 800 1000 1200

L, (mm) —

3 7
= /

F=50N y y,
—-—-F=100N / /’
———-F=200N ya s

2 ,/ 2
/] A
d '/
7
1 /'// -/ //
y ‘/’
/// ./‘/ /
e

0 200 400 600 800 1000 1200
L, (mm) —



18 Bosch Rexroth AG Médulos Omega OBB R310PT 2407 (2011-09)N

EasyHandling basic

Dados técnicos adicionais

Diagramas de rigidez para cargas da direcado zey

OBB 85
4
FZ‘ //
| | /
= L] pe
s 8 7
£ F=100 N g
* —-—-F=200N /
—_———F = 7/
0 F=400 N , /
/ 7/
v’ R
/ W
pid R
1 // /‘/ -~
-1 ~— /
// ,/‘ /
/"/ ./'/‘//
O -—_—_.’———"_:./
0 200 400 600 800 1000 1200 1400
L, (mm) —
4
54—
/-E\ 3 /
E F=100 N it
= —-—-F=200N e
———-F=400N e
2 e
s’
e
R /‘/
-7 .~
1 /// /‘/
+ L~
//// /_//’//
0 T
0 200 400 600 800 1000 1200 1400

L, (mm) —
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OBB 120
4
F. /
| | /
— || /
€ 3 //
E F=200N P
= —-—- F=500N 7 P
———-F=900N /] s
2 7 |7
// o
// ' -
1 P =
7 L~
/// "/‘/ //
/// ‘/" /
== —
O .g.——'
0 200 400 600 800 1000 1200 1400 1600 1800
L, (mm) —>
4
u) /
/
€ 7/ /
e 3 4 4
= F=200N // Va
S o
—-—- F=500N /, .
, ———-F=900N , YV
A 4
Re /./
1 /// »‘/‘ /
/// /'/‘ /
// ‘/‘ /
,—’// — _—
L S ==t 2o il
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EasyHandling basic

OBB 55

Referéncia, comprimento
R1144 100 00, ... mm

Acionamento

Moédulos Omega OBB R310PT 2407 (2011-09)N

Mesa

Componentes e pedido

Reducéo L,=230 mm|L_ =266 mm
Versao sem com
i=1|i=3 \ i=5 | i=8 elemento de bloqueio

= MAO1
= -
o
53 FI d
ES 01 ange de | o1 - 01 02
S @ fixagcao
S

2]
8

w
~
(Ol Redutor
s =
= angular para
23 da/
50 01 aesquerdal | _ 10 o1 02
& para cima/
‘E- S para a direita/
o] § para baixo

01 Redutor axial _ 10 o1 02

com redutor (MG),
redutor axial PLE

lateral

Exemplo de pedido: ver «Consulta/pedido»

Favor verificar se a combinacido escolhida é admissivel (capacidades
de carga, momentos, rotacdes maximas, dados do motor, etc.)!

L =

ca

comprimento da mesa
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Montagem do motor Motor Sensores/canaleta/tomada-plugue Documentacéao
)
2 |’
Reducao | Conjunto de |para motor| sem com @ Protocolo
i= montagem? standard
MGO1 | MGO02 freio
MGO03 | MG04
Sem sensor e sem canaleta 00
_ 00 _ 00 Mesa mével
Sensores:
— PNP normalmente fechado 71+ .. mm
— PNP normalmente aberto 73 .. mm
— eletromecanico 75+ .. mm
i=3 45 55 Indicacoes de pedido:
MSK040C| 86 87 tipo de sensor
i=5 47 57 sentido de deslocamento
distancia de comutagao
Canaleta — comprimento 20 -...mm
i=5 46 56
Tomada-plugue 17 01
MSM 031C| 108 109
Uma régua de came 36
i=8 | 44 | 54
Corpo principal movel
Sensores:
i=3 41 — PNP normalmente fechado 61 % ..mm
MSK 040C 86 87 — PNP normalmente aberto 63 .. mm
=5 43 — eletromecéanico 65t .. mm
Tomada-plugue 17
Uma régua de came 38
i=b 42
Duas réguas de came 39
MSM 031C| 108 109
i=8 40
1) Conjunto de montagem pode ser fornecido sem motor (no pedido: indicar «00» para motor)
Comprimento L:
= \ +
_ . 65 Lca | 65
L = (curso efetivo + 2 - curso de seguranga s.) + 130 mm + L, i ‘
; o
Curso efetivo = distancia maxima do centro da mesa (TM) entre as posigdes mais | = UI.M) == Sl o |
externas de comutacgéo. R i ) I
O curso de seguranga s, devera maior do que o curso de frenagem. Como referén- Se | Curso efetivo | Se
cia do curso de frenagem pode-se considerar o curso de aceleragéo. ‘ ‘ L ‘ ‘

A Indicagao para o calculo do comprimento na versao «Mesa sem elemento
de bloqueio»: o perfil de montagem do interruptor possui um comprimento de
260 mm.

Acrescentar 30 mm ao calculo do comprimento L.
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EasyHandling basic

OBB 55 Desenhos dimensionais

; 230 4
Todas as medidas Curso max. Curso max.
2 78 2
em mm
Curso efetivo (1 prof.) Curso efetivo
Desenhos em _— -
; Curso de 2 64 2 Curso de
escalas diferentes
seguranga = seguranga
65 e 65
o
:g 10 -8 p o
Al =
© > @ 7N r‘\| @ & L(I'J
= % s ¥ oW + =
[ } i
|
!
16 L/2 Lubrificagdo centralizada (graxa) em um dos dois 16
niples conicos de lubrificagdo DIN 3405-AM6
55 6 x 20 (=120) Furo de centragem — 2,1 prof.
o ®
R N GGG U NN R e —— o
n ~
1% N
f \
o]
D14H7 @12H7
o341 (2,1 prof.)
230
) Mesa com patim de bloqueio
N I T jf e ligagéo para ar comprimido
N/ \/ \/ \/ \/J \/ \/
: i
18 lo_o 18
266
MAO1 MGO01, MG02, MG03, MG04
I}
—_ ] ‘ .
J
-0 5——
\
[ ; I
— — o °
,,,,, AN AN AN AN | i
0 : 7 N7 N7\ :
® | ®
H _ﬂm 3 — % ® ‘ ®
ella J iy | S——
[
\

!
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135

93,5

Cotas da placa de extremidade, ver capitulo
«Montagem de componentes adicionais».

55

7,5

10,8

s
\&

MG10 Motor Medidas (mm)
Redutor Motor
— I— Lel C| Ly D L
. 558555549 MGO1 MG10 sem com
~ MG02 freio freio
— ! = MGO03
N MG04
I MSK 040C | 150,5 975 | 1115 82 185,5 2155
g i : MSM 031C | 135,56 975 1115 60 98,5 135
| P o)

=] T




24 Bosch Rexroth AG Médulos Omega OBB R310PT 2407 (2011-09)N

EasyHandling basic

OBB 85 Componentes e pedido

Referéncia, comprimento Guia Acionamento Mesa
R1144 300 00, ... mm

Reducéo L,=260mm |L_ =344 mm

ca

Versao sem com
elemento elemento
i=1|i=5 | i=8 | de bloqueio de bloqueio

MAO1

Flange de

01 o
fixagcao

com acionamento (MA),
sem redutori=1

Redutor
angular para
/
01 aesquerda/ | - _ 10 01 02
para cima/

para a direita/

com redutor (MG),
redutor angular WPLE

para baixo

01 Redutor axial _ 10 01 02
lateral

com redutor (MG),
redutor axial PLE

Exemplo de pedido: ver «Consulta/pedido» L, = comprimento da mesa

Favor verificar se a combinacido escolhida é admissivel (capacidades
de carga, momentos, rotacdes maximas, dados do motor, etc.)!
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Montagem do motor Motor Sensores/canaleta/tomada-plugue Documentacéao
<
2 |’
Reducao | Conjunto de | para motor| sem com @ Protocolo
i= montagem? standard
MGO1 [MGO02 freio
MG03|MG04
Sem sensor e sem canaleta 00
_ 00 _ 00 Mesa mével
Sensores:
— PNP normalmente fechado 71+ .. mm
— PNP normalmente aberto 73+ ..mm
— eletromecanico 75 .. mm
i=b 33 43 Indicac6es de pedido:
tipo de sensor
MSK 050C 88 89 sentido de deslocamento
distancia de comutagao
i=8 35 45
Canaleta — comprimento 20 -...mm
Tomada-plugue 17 01
i=8 | 34 | 44 | MSMO041B| 110 111 Uma régua de came 36
Corpo principal mével
Sensores:
i=5 30 — PNP normalmente fechado 61 .. mm
— PNP normalmente aberto 63 £ .. mm
MSK 050C| 88 89 - eletromecanico 65 £ .. mm
Tomada-plugue 17
i=8 32 plug
Uma régua de came 40
Duas réguas de came 41
i=8 31 MSM 041B 110 111
1) Conjunto de montagem pode ser fornecido sem motor (no pedido: indicar «00» para motor)
Comprimento L:
- \ +
_ . 60 Lca | 60
L = (curso efetivo + 2 - curso de seguranga s.) + 120 mm + L, i ‘
; o
Curso efetivo = distancia maxima do centro da mesa (TM) entre as posigdes mais | = T_'}_',M’ . o |
externas de comutacgéo. R | e i
O curso de seguranga s, devera maior do que o curso de frenagem. Como referén- Se  Curso efetivo | Se
cia do curso de frenagem pode-se considerar o curso de aceleragéo. ‘ ‘ L ‘ ‘
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EasyHandling basic

OBB 85 Desenhos dimensionais

Todas as medidas Curso max. 260 Curso max.
em mm 2 02 2
Desenhos em Curso efetivo (1 prof.) Curso efetivo
escalas diferentes Curso de 2 77 2 Curso de
60 |seguranca —_ seguranga| go
ks
- : 2
< . < o
o| 2 0%\, ol —
I\ - )
= L # = ©
1 ) f
|
|
16 L/2 Lubrificagdo centralizada (graxa) em um dos dois 16
L niples conicos de lubrificagao DIN 3405-AM6
10 6 x 40 (= 240) Furo de centragem — 2,1 prof.
4 =% e
en R L T T
N Py 7
el |57
@20H7 [ [ | @16H7
@60 (2,1 prof.)
308
34 6 x 40 (= 240)
1 Mesa com patim de bloqueio
,‘/ ,,,,, L= {3,,@,,@,(,{},,@,@,79 — ,,,,,,}, e ligagéo para ar comprimido
; i
18 (N 18
344
MAO1 MGO1, MG02, MG03, MG04
260
- I — 1 —
j
—-— R C-C-O-P-L-C-C———— - *'*'*'"C*'*O*'*Oﬁ{?r'*@*'@w@ *******
— |
Z}YiE; ‘o1 °
\
® i ®
% e 1 ®
308 — : —r—
do T a
— i — I o
| ; ;
— oo 80000 =
[ m

Mesa com patim de bloqueio
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222

156,5

85

Cotas da placa de extremidade,
ver capitulo «Montagem de
componentes adicionais».

Bosch Rexroth AG

27

(] — 1/ /) |
06 (\ﬂ
85 203 _
B3'3 D 10,2
Moy > b «j 3
Sl S
/ - !
/!/
i
MG10 Motor Medidas (mm)
Redutor Motor
— — Lge | Cl L 2 Lm
N NN R MGO1 MG10 sem com
‘ MGO02 freio freio
— MGO03
© i MGO04
o : MSK 050C | 192,5| 124,5 142 98 203,0 233,0
_I% lo <L MSM 041B | 187,5| 124,5 142 80 112,0 149,0
i
i
1 i 1
T i
i
i
\
; €
| T
|
\
i
I
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EasyHandling basic

OBB 120 Componentes e pedido

Referéncia, comprimento Guia Acionamento Mesa
R1144 600 00, ... mm
Reducéo L,=330mm |L_ =366 mm
Versao sem com
elemento elemento
i=1 i=9 de bloqueio de bloqueio
S |MAo1
s -~
|
55
E3 01 Flange de o1 - 01 02
g ° fixagdo
o
(5]
w
R
(SRS Redutor
s =
Sz angular para
23 da/
) o1 & esquerda - 10 ot 02
2 s para cima/
E .§. para a direita/
8 =1 para baixo
2
=
=a
5% Redutor axial
58 01 edutor axia - 10 01 02
° 5 lateral
=5
£ 3
(3]
Exemplo de pedido: ver «Consulta/pedido» L, = comprimento da mesa

Favor verificar se a combinacido escolhida é admissivel (capacidades
de carga, momentos, rotacdes maximas, dados do motor, etc.)!
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Montagem do motor Motor Sensores/canaleta/tomada-plugue Documentacéo
)
%
Reducdo| Conjunto de |para motor| sem com @ Protocolo
i= montagem standard
MGO1 | MGO2 freio
MGO03 | MG04
Sem sensor e sem canaleta 00
_ 00 _ 00 Mesa mével
Sensores:
— PNP normalmente fechado 71 .. mm
— PNP normalmente aberto 73 .. mm
— eletromecéanico 75+ .. mm
Indicac6es de pedido:
Itipo de sensor
sentido de deslocamento
distancia de comutagéo
i=9 31 32 MSK 076C 92 93
Canaleta — comprimento 20 -..mm
Tomada-plugue 17 01
Uma régua de came 36
Corpo principal moével
Sensores:
— PNP normalmente fechado 61 .. mm
— PNP normalmente aberto 63 .. mm
— eletromecanico 65 .. mm
) Tomada-plugue 17
i=9 30 MSK 076C 92 93
Uma régua de came 42
Duas réguas de came 43
1) Conjunto de montagem pode ser fornecido sem motor (no pedido: indicar «00» para motor)
Comprimento L:
— +
. L i
L = (curso efetivo + 2 - curso de seguranga s_) + 170 mm + L 8% ca : 8%
e ca L |
I
Curso efetivo = distancia maxima do centro da mesa (TM) entre as posigdes mais | = T_‘}I,NP |
externas de comutacgéo. R 1 S
O curso de seguranca s, devera maior do que o curso de frenagem. Como referén- Se : Curso efetivo | Se
. . |
cia do curso de frenagem pode-se considerar o curso de aceleragéo. ‘ L ‘
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EasyHandling basic

OBB 120

Moédulos Omega OBB R310PT 2407 (2011-09)N

Desenhos dimensionais

Todas as medidas em mm Curso méx. 330 CUurso méx.
D.esenhos em escalas — 9 132 — 9
diferentes Curso efetivo (1 prof.) Curso efetivo
2 110 2
Curso de : < Curso de
seguranga = @3/-!\90 a seguranga
85 ol ‘ <~ 85
- a o~
= o0 BN/ @
- U \;ﬂ‘ Qr) =
0 g
29 L/2 Lubrificagdo centralizada (graxa) em um dos dois 29
L Niples conicos de lubrificacdo 3405-AM6
Furo de centragem
45 6 x 40 (= 240)
s O e e = <O
N _ ,{},,[D,,(D,,{D,,C‘l,,(‘l,,f: S L [
@ (J}g; 77777777777777777 ——— - 3;9) &
) Low
o2sh7 | || (2,1 prof) 330
062 ‘
L N ,,,,J,\L,J,\l,I‘,\,,{B,,!L\,,{B,,IJ,\,,, I R
Mesa com patim de bloqueio : ]
e ligagédo para ar comprimido |
18 [ o] 18
366
MAO1 MGO01, MG02, MG03, MG04
I}
] ‘ L
j
330 — -0
\
|
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, = ‘o1 °
\
,,,,,,, B N N N N U2 U I e | e
! ! ‘ ‘ ! ! ! . |
o ® ®
—_————————— . | ———T
| ]
i

obD




R310PT 2407 (2011-09)N| Médulos Omega OBB

285

208

Cotas da placa de extremidade,
ver capitulo «Montagem de
componentes adicionais».

20,3
A
e I
ol |
MG10
-0 OO0
I 1 7
®©i ®
i
® P
© |
— o ©
i
|
Lo
i i
i
i
|
. g
| I
|
|
i
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16,7
8,3

10,2

Motor

MSK 076C

\x}

8,2

Medidas (mm)

Redutor
Loe ‘
MGO1
MGO02
MGO03

MG04
287,5| 155,56

(o

L

ge

MG10

212

C
il
10
Motor
D Lo
sem com
freio freio
140 2925 2925
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EasyHandling basic

Moédulos Omega OBB R310PT 2407 (2011-09)N

Montagem de sensores — mesa fixa, corpo principal movel

Principio de comutacao

— Sensores indutivos ou eletro-
mecéanicos na mesa (TT)

— Comutagéo através de réguas de
came no corpo principal

Visao geral do sistema de
comutacao

1 Perfil de montagem do sensor
2 Sensores eletromecanicos
(com elementos de montagem)
3 Réguas de came no corpo principal
4 Sensor indutivo (com elementos de
montagem)
5 Tomada e plugue

OBB 55

Z

16,5

30

26, |

17

Sensores indutivos
com elementos de montagem

Sensores eletromecanicos
com elementos de montagem
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OBB 85

16,5

Bosch Rexroth AG

30

17

Sensores indutivos
com elementos de montagem

OBB 120 -

33,5

0,4+0,2

16,5

1T

Sensores indutivos com
elementos de montagem

Sensores eletromecanicos
com elementos de montagem

2,5+0,2

54

T

L0

30

17

Sensores eletromecénicos
com elementos de
montagem

33
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EasyHandling basic

Montagem de sensores — corpo principal fixo, mesa movel

Principio de comutacao

- Sensores indutivos ou eletro-
mecanicos no corpo principal

— Comutagéo através de régua de
came na mesa (TT)

- Analogo a gama de Moédulos Lineares

Visdo geral do sistema de
comutacao

1 Tomada e plugue
2 Régua de came
3 Sensor eletromecanico
(com elementos de montagem)
4 Sensor indutivo
(com elementos de montagem)

OBB 55

2

o

) N
o

16,5
51
51

'Dl
0,4+02
24

'Dl
2,5+02
24

Sensores indutivos Sensores eletromecanicos Canaleta
com elementos de montagem com elementos de montagem
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OBB 85

-

20 20
o~ .-
S <
< § = S
) o A N
;e
! O] 58
28,5

O
51
58

Sensores indutivos com elementos de montagem/canaleta Sensores eletromecénicos com elementos de montagem
OBB 120 1 !
\ \
- 5 - <5
\ \
i i
i i
i i
i i
| |
CTT T
i [ G—— — i [ G—— —
i i
i i
i i
| |
} 20 } 20
i 3 i o
\ o \ )
) + : iy
| < | 0
i Ol & [ N &
| \ |
i b o 1
! " !
\ \
i i
i i
i i
i i
i i
i i
i i
i i
i i
i i
i i
i i
i i
i i

Sensores indutivos com elementos de montagem/canaleta Sensores eletromecanicos com elementos de montagem
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Moédulos Omega OBB R310PT 2407 (2011-09)N

Sensores, tomada-plugue, canaleta

Sensores
Sensor eletromecanico

Sensor eletromecanico
Dados técnicos

Repetibilidade

+ 0,05 mm

Temperatura ambiente

-5 °C até +80 °C

Grau de protecao

DIN 40050 IP 67

Tempo de retorno

<2ms

Isolamento

grupo C conf. VDE 0110

Tensao nominal

250 VAC

Corrente operacional

5A

Capacidade de comutacéao
com 220V, 40-60 Hz

cosp =0,8com2A

Resisténcia em estado novo

<240 mQ

Ligacao

roscada

Sistema de contato

comutador unipolar

Sistema de comutagao

sistema por salto

B,oq conf. EN ISO 13849-1

1 000 000 ciclos de comutagéo

Sensor indutivo

Sensor indutivo com ligagao blindada de cabo
(3 x 0,14 mm?2 Unitronic)
Dados técnicos

Caixa NO
Mini-sensor forma A DIN 41635
Tensao operacional 10..30V DC
Ondulacao residual < 10%

Carga 200 mA
Corrente em vazio <20 mA
Frequencia de comutacao max. 1500 Hz
Desvio do ponto de comutacdo por temperatura <4 pm/K
Inclinagéo do flanco do sinal de saida >1V/ps
Repetibilidade do ponto de acionamento <0,1 mm
conf. EN 50008

Comprimento do cabo 3m

MTTF, conf. EN ISO 13849-1 30 - 100 anos

Sensor eletromecanico

‘20
6. o f, 10
] o o @
£
A 1] A
7 || W=
(@)
i
|
|
|
|
25

Medidas de montagem <2 32-35

Sensor indutivo

Comprimento do cabo: 3 m

Medidas de montagem =B 32-35
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Tomada-plugue

Indicagoes
Tomada e plugue de 16 pdlos.
Tomada e plugue sem ligagao.

Devido a possibilidade de deslizamento
livre, os pontos de comutagéo podem
ser otimizados durante a colocagdo em
funcionamento.
E fornecida uma tomada.
A tomada pode ser montada em trés
diregoes.
¢ Montar a tomada do lado em que
houver mais sensores.
(Ver exemplo da pagina seguinte.)

Canaleta

* A suafixagdo ocorre nas ranhuras
laterais do corpo principal.
Os parafusos de fixagao alargam o
perfil e garantem uma fixagédo segura
da canaleta.

Posicédo da ranhura, ver tabelas
«Componentes e pedido» e «Desenhos
dimensionais».

A canaleta comporta no maximo dois
cabos para sensores eletromecéanicos
e trés cabos para sensores indutivos.
Séao fornecidos parafusos de fixagao

e buchas para cabos.

Bosch Rexroth AG

Y

! |
| '
T

|
|
o

N,

)l

20

17

37
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IndraDyn S — servomotores

Indicagdes

Moédulos Omega OBB R310PT 2407 (2011-09)N

Todos os servomotores MSK/MSM posstiem um encoder multiturn absoluto. Os motores podem ser fornecidos com regulador
e comando. Mais informagdes sobre motores, reguladores e comandos, ver os catalogos Rexroth «IndraDrive Cs» e «Sistema de

acionamento Rexroth IndraDrive».

IndraDyn S - servomotores MSK

r HAL
—
win
QT -
C B
Motor Massa" | Medidas (mm)
Mac| Mosok | Miax ol Do ), A B’ C| oD| ©E| ©oF| @G H
(min=1) (Nm) [ (Nm) (A) (A) (kgm?) (kg)
o B-0450 6000 1,7 5,1 1,5 6 0,0001 2,8 82| 1555| 30| 14 50 95| 6,6| 1245
é B-0600 7500 1,7 5,1 2 8 0,0001 2,8
0 C-0450 6000 2,7 8,1 2,4 9,6 0,00014 3,6 185,5
= C-0600 7500 2,7 8,1 3,1 124| 0,00014 3,6
B-0300 4300 3 9 1,8 7,2 0,00028 4,0 98 173| 40| 19 95| 115 9| 1345
o B-0450 6000 3 9 28| 11,2 0,00028 4,0
§ B-0600 6000 3 9 3,7| 14,8| 0,00028 4,0
" C-0300 4700 5 15 31| 12,4| 0,00033 54 203
= C-0450 6000 5 15 47| 18,8 0,00033 5,4
C-0600 6000 5 15 6,2| 24,8| 0,00033 54
° C-0300 4700 12 435 72| 324 0,0043 13,8| 140| 2925| 50| 24| 110| 165 11| 180,0
o
5) C-0450 5000 12 435| 12,2 54,9 0,0043 13,8
=
1) sem freio
Nmax = rotagdo maxima lo = corrente operacional de paragem

M, sok = Mmomento continuo de paragem
M = momento de rotagdo maximo

max

max

J

m

= corrente maxima

= momento de inércia da massa

Motor Referéncia Codigo
sem freio sem freio

MSKO040 | B-0450 | R911316887 MSK040B-0450-NN-M1-UGO-NNNN
B-0600 | R911306058 MSK040B-0600-NN-M1-UGO-NNNN
C-0450 | R911320143 MSK040C-0450-NN-M1-UGO-NNNN
C-0600 | R911306060 MSK040C-0600-NN-M1-UGO-NNNN

MSKO050 | B-0300 | R911308506 MSK050B-0300-NN-M1-UGO-NNNN
B-0450 | R911326097 MSK050B-0450-NN-M1-UGO-NNNN
B-0600 | R911299935 MSK050B-0600-NN-M1-UGO-NNNN
C-0300 | R911307944 MSKO050C-0300-NN-M1-UGO-NNNN
C-0450 | R911316880 MSK050C-0450-NN-M1-UGO-NNNN
C-0600 | R911298354 MSKO050C-0600-NN-M1-UGO-NNNN

MSKO076 | C-0300 | R911314849 MSK076C-0300-NN-M1-UGO-NNNN
C-0450 | R911318098 MSK076C-0450-NN-M1-UGO-NNNN
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IndraDyn S - servomotores MSM

Massa" | Medidas (mm)

Bosch Rexroth AG

39

Motor
. M, M, Py A B" c| op| eE| eF| ea H
(min~1) (Nm) (Nm) (W) (kg)

MSM 031C 5000 1,3 3,8 400 1,2/1,7 60| 98,5/135 30 14 50 70 4.5 73
MSM 041B 4500 2,4 71 750 2,3/3,1 80| 112/149 35 19 70 90 6 93
1) sem/com freio
Nmax = rotagdo maxima
M, ok = Momento continuo de paragem
M, = momento de rotagdo maximo
Pn = poténcia continua

Motor Referéncia Codigo

sem freio com freio sem freio com freio
MSM 031C 0300 | R911325139 | R911325140 | MSM 031C-0300-NN-M0-CHO MSM 031C-0300-NN-M0-CH1
MSM 041B 0300 | R911325143 R911325144 MSM 041B-0300-NN-M0-CHO MSM 041B-0300-NN-M0-CH1
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Fixacao
Indicacoes gerais

Os Modulos Omega podem ser fixados

com diferentes elementos de fixagéo:

- blocos de aperto

— porcas em T para ranhuras

— porcas quadradas

— parafusos em T para ranhuras
conf. DIN 787 (sem desenho)

— anéis de centragem na mesa para
auxilio de montagem

Comprimento conforme a base.

Considerar os momentos maximos
de aperto da tabela ao fixar o Modulo
Omega.

Fixacao da mesa
(corpo principal mével)

OBB A B C D

(mm) | (mm) | (mm) | (mm)
55 91 105 40 50
85 130 148 40 80
120 157 175 80 100

Moédulos Omega OBB R310PT 2407 (2011-09)N

Fixacdo da mesa (TT)
(corpo principal mével)

Fixagdo com blocos de aperto Fixagdo com porcasem T

%

Anéis de centragem

Anéis de centragem

{
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Fixacao do corpo principal

(mesa moével)

A Nao apoiar o Médulo Omega

pelas placas de extremidade!
O elemento que suporta a carga

€ sempre o corpo principal!

OBB A B C

(mm) (mm) (mm)
55 71 85 25
85 101 115 40
120 144 162 80

Fixacdo com blocos de aperto

Bosch Rexroth AG

Fixacao do corpo principal
(mesa moével)

Fixagcdo com porcasem T

M
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Fixacao

Blocos de aperto

Quantidade recomendada de blocos de

aperto para a mesa:

— tipo 2: 3 pegas do lado oposto ao
motor

— tipo 2: 2 pecas do lado do motor

Quantidade recomendada de blocos de
aperto para o corpo principal:

— tipo 2: 4 pegas por lado/m :
@
Ol <
@1
N4
Tipo 2
OBB Fixacao Rebaixo Tipo | Quantidade | Medidas (mm) Referéncia
1SO 4762 de furos
para N A B (o3 D E F H
55 Mesa M6 2 2 65 12,5 40 17,0 10,2 21 7 | R1175 192 04
Corpo principal | M6 2 2 72 11 50 11,5 53 19,3 7 | R0O375 510 33
85 Mesa M8 2 2 68 15 38 27,5 18,0 30 9 [ R0O375 410 52
Corpo principal | M6 2 2 78 14 50 20,0 11,3 21 7 | R1175 390 30
120 Mesa M8 2 2 88 19 50 27,5 18,0 30 9 [ R0O375 410 50
Corpo principal | M8 2 2 108 19 70 27,5 16,3 29 9 [ R1175 290 26

Anéis de centragem

O anel de centragem serve de auxilio {’ ] I 5

de montagem, garantindo uma uniéo

mecanica com boa repetibilidade. \\:’j a ] OF ]
&S | =
Material: ago (inoxidavel) m

‘ Ol<| m ‘ Ol
— 88 § —1— |88
OBB Tamanho | Referéncia Medidas (mm) ‘ ‘
anel de A B (of D E| OF Z‘
centragem k6 k6| 0,1 -0,2| +0,2 ’
55 12-7 R0396 605 77 12 7 5,5 3,5 1,5 1,6 E ‘
85, 120 16-12 R0396 605 51 16 12 9,0 5,0 2,0 2,0 -
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Porcas em T e molas
A mola auxilia na montagem e posicio- A

namento.

Porcas em T para fixagao lateral no
corpo principal

OBB A E G

(mm) (mm) (mm)
55 5 10 12
85 6 12 14
120 8 16 18

Bosch Rexroth AG

Medidas (mm) para rosca Referéncia Referéncia
porcaem T mola
Al B| c| b| E|F,
5| 9,2 41,71 10| -|M4 R0391 710 38 -
6| 11,5 4 1112 -(M4 R3447 014 01 R3412 010 02
12| -|Mb R3447 015 01 R3412 010 02
45| 30 (M5 R0391 710 09 -
8| 16,0 6| 2| 16| -|M4 R3447 017 01 R3412 011 02
16| -|Mb R3447 018 01 R3412 011 02
16 -(M6 R3447 019 01 R3412 011 02
16| —-|M8 R3447 020 01 R3412 011 02
50| 36 (M6 R0391 710 08 -
10/ 19,5(10,56| 5| 20| -(M4 R3447 012 01 R3412 009 02
20| -|M5 R3447 011 01 R3412 009 02
20| -|M6 R3447 010 01 R3412 009 02
20| -|M8 R3447 009 01 R3412 009 02
90| 70(M8 R0391 710 07 -
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Mesa com elemento de bloqueio

Mesa com elemento de
bloqueio

Bloqueia livre de pressao

(por forca da mola)

— Presséao de abertura min. 5,5 bar

— Presséao de operagdo pneumatica
max.: 8 bar

Indicacoes

Nas mesas com elemento de bloqueio

integrado ha uma conexao standard

(1) para ar comprimido em cada lado,

em frente ao niple de lubrificagdo. E

suficiente ligar apenas um lado ao ar

comprimido.

- Utilizar somente ar filtrado (25 pm) e
lubrificado.

— Consultar as indicagdes de monta-
gem antes da primeira utilizagéo.

A O elemento ndo podera ser
utilizado como elemento de frena-
gem! Utilizagdo somente com o eixo
parado!

Pressao do ar: 0 bar

Blogueia com a forca da mola
Na auséncia de pressao, os atuadores
de bloqueio sdo pressionados contra o

trilho através de acumuladores de ener-

gia de mola. E necessario aplicar uma
valvula de alivio de presséo rapida para
obter tempos de reagéo reduzidos.

Pressao do ar: 5,5 - 8 bar

Alivio com ar comprimido

Os atuadores de bloqueio sdo mantidos
separados através de pressdo pneuma-
tica.

— deslocamento livre possivel

OBB Forca de bloqueio Conector
Energia da mola® para diametro de tubo

(N) (mm)

55 370 a4
85 690 o4
120 1200 o4

1) A verificagdo ocorre no estado montado com uma pelicula de lubrificante (ISO-VG 68).
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Montagem de componentes adicionais

Placa de extremidade para
montagens

As placas de extremidade dos Modulos
Omega apresentam furacio de fixagio,
de centragem e roscas para a monta-
gem de componentes adicionais

(p. ex. carros lineares miniatura, pingas

e outros).
54+0,2 84,5£0,15
OBB 55 44 OBB 85 72
40 60
20
|
SN A @m ) i oy
\Z 'tD*' 2 \Z ; \Z
P4 o7?o
— (\) 1 !
@) O o ©) 1 O
B N R VN S ©
B n\ I ) I [}
© j © 3 o——®"  ©
i i
‘@; N @ B
o7 \ A .i_
7 !

S e (
,\L5 M4 Furagéo para anéis de centragem / M5

Q9H7? B9 (@9 ooH7 (8x) (4x)

119+ 0,15
110
100

OBB 120

119+£0,15
110
100

2 1\ vy Furagao para anéis de centragem
YO0, (O e
M6 M6T

B19H7 (12x) (8x)
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EasyHandling basic

Acessorios

Amortecedores

O Médulo Omega dispéem de amorte-
cedores apropriados para o amorteci-
mento das posigdes finais.

O amortecedor evita danos maiores
quando ocorrem movimentos descon-
trolados. N&o é prevista uma utilizagao
continua.

Indicacoes
Consultar as instrugées de montagem.
Reducéao de curso

A A utilizagcao de amortecedores
provoca uma reducao do curso.

Curso

7/ ,,,,,, g 3 ,,,,, -

T | I
B
Esquadro de montagem
OBB Referéncia Medidas (mm)
B H H, Lg Lg Lg, | Curso 2D
(com elemento
de bloqueio)
55 R1175101 17 56,5 113 90,5 105 123 189 50 M33x 1,5
85 R1175 301 17 68,0 150 125,0 115 133 189 50 M33x 1,5
120 R1175 601 17 99,0 210 210,0 172 190 246 75 M45 x 1,5
Amortecedor
OBB Absorcao de energia Vida util Redugéo de curso Peso
min. (esquadro de montagem
e amortecedor)
(Nm/curso) (ativagdes) (mm) (kg)
55 620 max. 1000 50 0,95
85 950 max. 5 55 1,35
120 2040 max. 1000 95 4,00
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Esteiras porta cabos

O Modulo Omega dispde de elementos
especificos para a montagem de estei-
ras porta cabos.

O grupo de componentes é composto

por:

1 Perfil de fixagdo para a mesa com
parafusos e porcas em T

2 Perfil de fixagao para o corpo princi-
pal com placa de aperto e parafusos
sem cabeca

Outras pegas (néo fazem parte do
grupo):

3 Perfil de fixagdo para esteira porta
cabos

4 Esteira porta cabos (ver informagoes
nas paginas seguintes)

Indicagdes de montagem
Verificar as instrugdes de montagem.

Perfil de fixagdo (1) para a mesa

OBB Referéncia
55 R0391 700 32
85, 120 R0391 700 45

Perfil de fixacdo (2) para o corpo
principal

OBB Referéncia

55, 85, 120 R0391 700 15

Perfil de fixagdo (3) para a esteira
porta cabos

Composto por:

Perfil (1x)

Parafuso cilindrico M6 (2x)
Porca em T M6 (2x)

Parafuso DIN 7500 M5x25 (2x)

Perfil Comprimento |Referéncia

(mm) (mm)

12x40 200 R0391 700 12
variavel R0391 700 13

Bosch Rexroth AG

Pedir o perfil para fixagao
da esteira porta cabos sepa-
radamente (ver abaixo)

Pedir o perfil para fixagao
da esteira porta cabos sepa-
radamente (ver abaixo)

19,5402

40
j%*
\
s
|

|

|

|

|
/4\‘\
g
|

|

|
6H13i

N
%
N

> |
2‘51015

26
|

a) para parafusos autoroscantes M5
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Acessorios

Esteiras porta cabos
Sistema MP3000

Passo 45 mm

Separadores montados em cada

segundo elo.
L = multiplo do passo 45 mm Esteira Largura | Medidas Referéncia Quantidade de Raio
porta cabos interiores separadores
Indicagao de pedido: R0391 700 04, Tipo B (mm) | bxh (mm) acada 2, elo R (mm)
990 mm (22 elos 4 45 mm) ESD-MP3002 55 37 x 26 | R0O391 700 03 |1 70
ESD-MP3003 80 62 x 26 | R0O391 700 04 |2 70
ESD-MP3003 80 62 x 26 | R0O391 700 40 |3 95
ESD-MP3005 119 101 x 26 | R0391 70005 |3 70
Dimensdes do elo
Especificacoes técnicas
% Curso em posigao deslizante L,|60m
Curso em posigao sem suporte L; | ver diagrama
— Curso em posigao vertical suspensa Ly[40m
36| 06| 1 @ 1H Curso em posigao vertical, em pé Ls|3m
H Posigao lateral suspensa a 90° Loor| 0,7 m
Velocidade em posicéo deslizante Vy|8 m/s
b Velocidade em posigdo sem suporte V;| 6 m/s
B Aceleragdo em posicéao deslizante a |10 m/s?
Aceleragéo em posigdo sem suporte a; | 15 m/s?
Abertura pelo interior
Separador
Medidas (mm)
Tipo T, H H, H,
TR 3000/ TR 3001 1,5 2,5 ‘ 12,9 12,9
Medidas de montagem
—
Medidas (mm) F.
Raio de curvatura R 70 95
Altura externa do elo Hg 35 35 ZATATATASIATE STANTA ST AN
Altura do arco H 175 225
Altura base movel — terminal Hya [ 140 190 Hsyr Hsi
Seguranga com pré-carga S, 45 45 Hya —
Altura de montagem com pré-carga | Hg, | 220 270
Seguranga sem pré-carga Sy 10 10
Altura de montagem sem pré-carga | Hg | 185| 235 1 He| Lesfelayiercrlo)
Raio externo M, [183]157,5

Comprimento do arco Lg [320]| 398
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Terminais MP3000 -
(fornecidos com a esteira porta cabos)
Composto por:

— 1 peca com furagdo . b@
- 1 pega com pinos
— Parafusos e porcasem T
¢ Os terminais devem ser fixados com
os parafusos fornecidos. Os cabos,
assim como eventuais tubos deverao Tipo de esteira | Tipo de terminal | Medidas (mm)
ser fixados por meio de abragadeiras A B D F G H I
a parte livre de tenséo dos terminais. MP3002 KA/Z 3002 37,0 30 55 -| 815|965 75
MP3003 KA/Z 3003 62,0 62 80 - 315 @65 18,5
MP3005 KA/Z 3005 101,0 94 119 - 315 965 18,5
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EasyHandling basic

Acessorios

Esteiras porta cabos MP3000
Dados técnicos = 10
Comprimento sem suporte Y
3 ~
S NN
\\ \\\
\\

0,1 DN

N

1 N\

\ \
\ \
\

\

B
~

0 05 1,0 1,5 2,0 2,5 3,0
FLg: Comprimento sem suporte (m)
Situagdo de montagem ideal paracar- ~ ~TTT7 Fig Flo
gas elevadas no limite dos parametros
maximos de deslocamento. Nesta situ-
acao, a parte superior da esteira possui
ainda uma ligeira pré-carga, apresenta-
-se reta ou com uma flecha méaxima
de 10 = 50 mm, dependendo do tipo
de esteira.

Fip:

Sitbuag:éo de montagem suficiente para
muitas aplicagdes que estejam longe
dos parametros maximos de desloca-
mento. A flecha apresentada pela parte
superior da esteira ¢ > 10 — 50 mm,
dependendo do tipo de esteira, porém
sempre menor que a flecha maxima.

Se a flecha for superior & F,, a aplica-
¢éo torne-se critica e deveria ser evitada.
Neste caso, escolher uma esteira porta
cabos mais robusta.

Determinacao do comprimento da L
esteira L/2 L/2

. . . AT T AT AN AT AT AT AT AT A YT AT (T T S ST AT A AT
O ponto de fixagdo da extremidade fixa SPANTASIANS ANSAN S RSA Q’%\\Z@x\“ IANTAS AT AL ANZL)
da esteira porta cabos deve encontrar-- T S
-se no meio do curso da mesma. Esta
configuragéo representa a menor
distancia entre os pontos fixo e movel, e ‘#‘

portanto o comprimento mais econémi- N A N NN oY £ NV O NV OV NV NV VAN 4
o da esteira AT AT AT ATAEATACASATHEATASAS

L L,, = comprimento da esteira  (mm)
Ly=-+n-R+2-T+E = curso (mm)
(mm)

(mm)

=5 L
R = raio de curvatura
T
E

= passo

= distancia da origem dos
cabos/tubos ao centro
do curso (mm)

MP3000: ~ 1 m de esteira: 22 elos de 45 mm cada
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Calhas guia para esteira porta

cabos a

As calhas guia séo feitas sob medida para as esteiras porta cabos. Para cursos
pequenos, servem de base e para cursos longos servem ainda de guia. Para mini-
mizar o desgaste da esteira, optou-se por um material da calha guia em chapa
inoxidavel.

As furagdes de fixagdo para a esteira porta cabos estéo integradas na calha guia.
A calha guia possui uma furagéo centrada para parafusos M5 de cabega conica
a cada 500 mm e é fornecida com os respectivos parafusos e porcas em T.

Medidas
A0
N x 500 A
50 500 D 90°
10,4
-
<
¢
@ ® o &7 |
&
| .
] L ] [ I |
L (max. 4000) | L c
Tipo de Calha guia Medidas (mm) Referéncia
esteira A B Cc D E F | Comprimento variavel
MP3002 | Guia da esteira MP3002 35 70 84 12,5 25 @ 6,6 | R0O391 700 09
MP3003 | Guia da esteira MP3003 35 95 109 12,5 45 @ 6,6 | R0O391 700 10
MP3005 | Guia da esteira MP3005 35 134 148 12,5 85 @ 6,6 | R0391 700 11
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Combinagédo motor-regulador

Para poder oferecer a solugao mais

econdmica para todas as aplicagdes, AR Hl

estdo disponiveis varias combinacées de L =, =
motor-regulador. Esta combinagéo deve- =

ra ja ser considerada ao dimensionar o [W—D” i‘\,—g

acionamento. HJ‘ —

Informagdes mais detalhadas, ver cata-
logo «Sistema de acionamento Rexroth
IndraDrive» R911311519.

IndraDyn S - servomotores MSK IndraDyn S - servomotores MSM

C r OLC»

@
;

[

L N |

IndraDrive Cs
Sistema de acionamento compacto com
capacidade multipla de protocolos

Solugao dinamica e compacta
para a gama de baixa poténcia

L

Os Modulos Omega podem ser fornecidos com motor, regulador e comando.

Combinacédo motor-regulador Motor Regulador

(sugestdes) MSK040 HCS 01.1E-W0018
MSK050 HCS 01.1E-W0018
MSK076 HCS 01.1E-W0028

MSM031C-0300 HCS 01.1E-W0009
MSMO041B-0300 HCS 01.1E-W0013
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Safety on Board - integrado, certificado e continuo

N&o importa em que drea esta presente — a protegao pessoal, da maquina e das S AFETY
ferramentas possui prioridade maxima!

Conceitos modernos de seguranga sdo necessarios para garantir as elevadas exi-

géncias de «movimentagdo segura», «processamento seguro de sinais periféricos» ON

e «comunicagao segura». Safety on Board da Rexroth preenche todos estes pré-

requisitos e € sindnimo de solugdes inteligentes de seguranca. BOARD

SafeMotion

Esta solugédo de seguranca Rexroth baseada no acionamento € muito mais do que
um simples «parar seguro» de maquinas e equipamentos. SafeMotion representa na
verdade o pré-requisito para a realizagdo de conceitos seguros de maquinas.

Ela oferece ao utilizador o acesso sem perigo ao processo, aumenta a disponibili-
dade através de tempos reduzidos de paragem e aumenta assim a produtividade.

Safety on Board: segurancga funcional de
Control City — a metrépole das técnicas
de comando

Integrado

Protegao maxima para o utilizador, tempos adicionais reduzidos, disponibilidade
incrementada assim como colocagdo em funcionamento simplificada e validagéo —
estas s@o apenas algumas das vantagens da técnica de seguranca integrada da
Rexroth. Componentes standard sdo complementados pela integragdo de fungoes
de seguranga, tornando-se componentes de seguranga legitimos. Estes podem atuar
independentemente ou como parte integrante de uma solugao de sistema.

Certificado

Safety on Board oferece seguranga maxima e fiabilidade ao fabricante de maquinas

através de componentes e solugdes de sistema testadas e certificadas conforme as

normas mais atuais de seguranca. Isto reduz o tempo e custo de validagdo de maqui-

nas e equipamentos e oferege seguranga funcional e juridica ao fabricante. Safety on Board — solugdes de seguranga
escalonaveis Rexroth, da acionamento ao
comando
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Informacées adicionais

Manutencao

Condicoes operacionais
normais

Indicacdes de instalagcao

Utilizacdo adequada

Utilizacdo inadequada

Moédulos Omega OBB R310PT 2407 (2011-09)N

Temperatura ambiente

Nao passar & um nivel inferior |0 °C ... 40 °C 9

a temperatura de orvalho

Carga ver dados técnicos

Velocidade 3 m/s v
«-Il-»

Curso > 150 mm

Contaminagao nao permitido

A Pecas moveis:
Dispositivo de seguranca necessario

A Para montagem vertical:
Seguranca contra queda necessaria

Este produto é constituido por um grupo de componentes.

O produto devera ser utilizado em conformidade com a documentagéo técnica
(catalogo do produto):

— para um posicionamento preciso.

O produto foi concebido para uma utilizagdo puramente profissional e ndo particular.
A utilizagdo correta pressupde a leitura e entendimento da respectiva documentagéo,
em particular destas «Indicagdes de seguranga».

Este produto ¢ indicado exclusivamente para a sua instalagdo em uma maquina

ou equipamento, ou para formar, junto com outros componentes, uma maquina ou
equipamento.

Qualquer utilizagao diferente da utilizagédo adequada descrita ¢ considerada inade-
quada e portanto nédo permitida. Quando produtos nédo adequados s&o utilizados ou
instalados em aplicagdes de seguranga relevante, podem ocorrer modos indesejados
de operagdo que podem provocar danos materiais ou pessoais.

A utilizagdo deste produto em aplicagdes de seguranga relevante s6 é permitida se
a mesma constar e estiver aprovada nas especificagdes técnicas do produto, como
por exemplo em zonas de ex-prote¢do ou em partes relativas a seguranga de um
comando (seguranga funcional).

A Bosch Rexroth AG n3o se responsabiliza por danos ocorridos devido & utilizagéo
inadequada. Estes danos sdo de responsabilidade unica do utilizador. A utilizagéo
inadequada deste produto inclui:

— o transporte de pessoas
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Lubrificacao

Indicacoes de lubrificacdo

A lubrificagdo de base é feita pelo
fabricante.

Os Modulos Omega foram concebidos
para a lubrificagao por graxa através de
bomba manual.

A manutengao limita-se a lubrificagao
periodica da guia linear de esferas inte-
grada, através de um dos dois niples de
lubrificacéo (1).

Ponto de lubrificagao
1 Niple de lubrificagéo DIN 3405-D3
para patins de esferas

Lubrificantes recomendados OBB Graxa Classe de consisténcia | Graxa Referéncia
Quantidade de lubrificante e intervalos DIN 51825 | DIN 51818 recomendada | (bisnaga 400 g)
55, 85, 120 KP2K-20 NLGI 2 Dynalub 510 R3416 037 00

de lubrificagado, ver «Instrugées para
Modulos Omega».

A Graxas com componentes
solidos (p. ex. grafite ou MoS,) ndo
podem ser utilizados.

A Para cursos reduzidos
(< 150 mm) favor consultar.

Documentacéo

Protocolo standard Fazem parte das verificagdes do proto-

colo standard:

O protocolo standard serve de confir-
macao da execugao das verificagdes

Opcao 01

indicadas e de confirmagéo de que os
valores medidos encontram-se dentro
das respectivas tolerancias.

controle de fungdes de componentes
mecanicos

controle de fungdes de componentes
eletronicos

execugdo em conformidade com a
confirmagéo de pedido
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Informacées adicionais

Paginas na internet Técnica Linear e Técnica de Montagem

Aqui ird encontrar informagdes abrangentes de produtos, eShop, EasyHandling; assim como ofertas de treinamento e service.
Informacées de produto:
|http://l/-vww.boschrexroth.com/dcl
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Easy_Handling'
ttp://www.easy-handling.con

Bosch Rexroth AG
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Training:
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Service:
http://lwww.boschrexroth.com/servicd
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Informacgdes adicionais

Consulta/pedido

Moédulos Omega OBB R310PT 2407 (2011-09)N

Bosch Rexroth AG Telefone +49 9721 937-0
Linear Motion and Assembly Technologies Fax +49 9721 937-350
97419 Schweinfurt (direto)

Alemanha

Exemplo de pedido

Indicacoes de pedido
Opgéao

Médulo Omega
Referéncia, comprimento

Rexroth — Médulos Omega

Caodigo da opcao
OBB 85

R1144 300 00, 910 mm

Denominacao

Modulo Omega com acionamento por correia dentada, comprimento 910 mm

Versao MGO1 Com redutor angular, montado conforme desenho MGO1

Guia 01 Guia linear com patim de esferas

Acionamento 10 Acionamento por correia dentada

Mesa 01 Mesa

Montagem do motor 33 Redutor angular com i = 5, conforme MGO01, para motor MSK 050C
Motor 89 Motor MSK 050C com freio

1. sensor 61 Sensor indutivo; PNP normalmente fechado (corpo principal mével)
2. sensor 65 Sensor eletromecénico

3. sensor 65 Sensor eletromecénico

Canaleta 20, 900 mm Canaleta solta, comprimento = 900 mm

Tomada-plugue 17 Tomada-plugue do lado de acionamento dos sensores

Régua de came 41 Duas réguas de came para acionamento dos sensores
Documentagao 01 Protocolo de medigao: protocolo standard

A ser preenchido pelo cliente:
Médulo Omega

consulta |:| / pedido D

Referéncia: R

, comprimento

Versao
Guia =
Acionamento
Mesa
Montagem do motor =
Motor

1. sensor
2. sensor =
3. sensor
Canaleta
Tomada-plugue =
Régua de came
Documentacao

HEBHE050EEEE

:

i

3
3

3 3 3
3 3 3

Pecas soltas
mm (p.ex. acessoérios, elementos de montagem):

Referéncia: R
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Quantidade Consumo de:
Observacées:

pecas, por més, por ano, por pedido,ou

Remetente
Empresa:

Endereco:

Responsavel:

Departamento:

Telefone:

Fax:
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Rexroth
Bosch Group

Bosch Rexroth AG

Linear Motion and

Assembly Technologies
Ernst-Sachs-StraBe 100
97424 Schweinfurt, Alemanha
Tel. +49 9721 937-0

Fax +49 9721 937-275
www.boschrexroth.com/dcl

Encontre a sua pessoa de contato em:
www.boschrexroth.com/direcdes-dcl
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